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I Oro isaju

Servos énjinni ( Ero améhunsisé oye ) ni a maa 10 fun idiwon imolara 0jé yin.
Awon Servos jé awon ero amoéhunsisé ti kii yipo 16ri ipd kan nda, amé wdén maa
N bd sipd kan ti won 4 si durd sibé td a ba paro ipd fun won, awon lyi wa [6ri
2180 ( idaji obiripo ). Nigba ti a ba so pali mé amdhunsisé yii, a |e maa dari
awon eeyan lati wa gba imoran soéri isé akanse won. Bii ateyin wa, nigba tia 1o
PWM fi dari imolé ninu akanse 4, a lo awon saa iséju adya fi paro ipo awon Led.
Asiko dié wa laarin iloséke-silé méji té si jé 1000 dé 2000 “mikroiséju aaya”. O
seé se ka ko etoléseese fun ilgsoke-sile, amé Arduino ni gbagede ti maa n fun
wa ni anfaani [ati sédari awon amadhunsisé.

amohunsisé yii 0 le yi ju 2180 lo, nigba ti onkaye oju-akanpo iwolé wa laarin 0
dé 1023 a maa lo isé map() Iati fi seéparo irafé onkaye té karo ni atako
oniyipada.

Ninu ijo Arduino, a ni awon onimo, ti won si ko awon afikun ise ati atdsona fun
itésiwaju ijo vyii.

Gbogbo awon ééyan n anfaani lati ko awon atdsona fi safikin gbagede Arduino.
Awon asamuld ijo Aduino ko awon atdsona pupd fun imuld awon ami ayun ati
ero onise.

Gbagede étoléseese maa n fun ijo niirorun lati tésiwaju ninu igbékale
etoléseese.

Wdn gbé Arduino jade peld awon gbagede t6 wulo fun awon ero ati isoéfunni.
Gbagede kan si wa paté fun awon amdhunsisé Servos. Nini awon etolésee ti a
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maa ko, a maa sagbawolé gbagede yii ati awon isé re.
| Asopo

1. E sasopo folti 5 ati ikéjo si egbe pakd idanwo kan

2. E so atako oniyipada kan mé paké yin. Atako oniyipada wa gégé bii afara
onipin edofu ind. Nigba ti a ba n yi ohuniyi re, éyi maa jé kd maa
sayipada agbdra edofu ind ldarin ese adrin atako oniyipada opése ind. E



maa ka lyipada yii 16ri oju-akanpo alafiwé, e so ese adrin atako mo oju-
akanpo aladfiwé A0, ese yii ni a mda sédari amdéhunsisé oye.

3. Okun méta jade kuro ninu Servos : okun pupa ni muna wa, okun dudu ni
a 4 somo akdjo, okun kéta maa sédari Servos, ta a si maa gba awon
isofunni lati Arduino, e so okun pupa mo folti 5, dudu mé akdjo, funfun
mo oju-akapo 9.

4. Servos maa n 10 igbind td po, nigba té ba bere siisé, ju igba to ba ti wa
ninu isé lo, ey maa jé ki agbdra ayika ind yin maa dinku. Nigba ti a ba fi
aldkodénu uF 100 laarin ipese ina ati akdjo ind ni egbe olusopd Servos, eyi
maa jé ka din iyipada ind ku. Bée a tun le fi aldkodnu kan sdarin opésé ind
ati akojo atako oniyipada. Eyi ni a A pé ni alakodnu ailésopd, nitori n maa
sedinku awon lyipada to wa lati awon eka ohun abanasisé t6 ku. E ei daju
pé e so katadu mo akdjo ( 6 wa ni egbe éla tééré dudu ti a fi sedamo ni

7 N\ . \

gbogbo giga ) e so anddu mo opése ina, asiso maa fa 4 ibu gbau.

Il atosona
1. Isagbéwolé gbagede

Lati 16 gbagede Servo, a maa sagbéwolé re, éyi maa jé ka 10 awon isé to
somo 0 ninu awon etoléseese wa.

#include <Servo.h>

2. Iseéda owo Servo
Bi ti a ba fé tokasi Servo a mda seda owd kan sinu oniyipada kan, nnkan ti
a i pé ni QWO, bi e bd sé eyi, e maa 16 ortko eyo kan, ti 4 si wa fun yin
lanfaani fi 10 gbogbo awon isé ati agbara gbagede Servo, léyin igba nda ti
e ba ko myServo éyi mda tumo si owo Servo.

Servo myServo;

3. Alayé awon oniyipada
E sepile aldiseyipada ti A séju oju-akanpo ti a somo atako oniyipada pelu
awon oniyipada ti a maa 10 fi safipamo awon iwolé alafiwé peld igun ti a
fé 1o fun ipo Servo.

int const potPin = AQ;



int potVal;
int angle;

. Asopd Owo Servo peélu oju-akanpd Arduino, ipilé oju-akanpo alatotelé
NinG setup() a maa so oju-akanpo ti a @ so Servo mo .

E sepileé oju-kanpo alatotelé fi ka awon onkaye té kuro ni atako oniyipada
pelt awon onibaramu won pelu igun ti Servo

void setup() {
myServo.attach(9);
Serial.begin(9600);

}

. Kika awon onkaye atako oniyipada
Ninu isé loop() a 4 ka iwolé aladfiwé ti a si mda firdnsé si asafihan
alatotelé.
void loop() {
potVal = analogRead(potPin);

Serial.print("potVal: ");
Serial.print(potVal);

. Ibaramu laarin onkaye atako oniyipada ati Servo

Lati sedd awon onkaye té wulo fun Servo péeld awon eyi ti a ka 16ju-

akanpo alafiwé, 6 rorun ki a 10 isé map(); isé yii mda seyipada awon

onkaye té wa laarin 0 dé 1023 si awon onkaye té wa laarin 0 dé 179.
Aatd marun Un ni a maa fun isé map(): onkaye ti a fé satunto ré

(ibi potVal ), onkaye kéretan iwolé(0), orikaye 0gérord iwolé(1023),
onkaye kéretan ijade (0) ati onkaye 0goérord ijade ( 179). Léyin nda e
sefirdnsé onkaye ti e siro si asafihan.

angle = map(potVal, 0, 1023, 0, 179);
Serial.print(" , angle! ");
Serial.printin(angle);



7. Yiyipo Servo

Asiko ti to ki Servo sipopada. Isé servo.write() ni mdaa 1 sésipopada servo
peld igun ti e tokasi.

myServo.write(angle);
delay(15);




