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Ero Amohunsisé péld Arduino

I Oro asaaju
idari amohunsisé peld Arduino niisoro ninud jul ka 1o 6 fi tan led lo. Ki l6 fa a ?.

Awon amdhunsisé maa béére fun igbi ind pup9 ti ijade Arduino ko 1& fun. Awon
amohunsisé tun lé dari igbi ind won pelu agbara 00fa, éyi si lé ba ayikd ind yin jé
ti e O ba nii akyeési. Amd awon amohunsisé mda 1 fin wa ni &

nfaani lati jé ki
ohun maa sipopada, ti a si maa fun awon akanse wa ni iwulo té dara. Agbara ni
maa n jé ki awon ohun maa sipopada.

Awon éro amdhunsisé maa r béére fun igbi ind ti Arduino ko & fun igbi awon
amohunsisé min in maa 1 bééreé fun agbara edofu ina té ga fi maa bere siyi, ka
maa tun so ti ohun ti a somd amdéhunsisé ni agbara. Ero améhunsisé maa béére
agbara to6 kaju isé yii. Arduino o lé fun jul mA 40 t6 kuro ni awon oju-akanpo
oniodnkaye. Eyi kére gan-an 1ati 10 6 fun awon éro amdhunsisé

Awon transito ( isipotakod ) maa jé ka maa dari awon igbi ind té ga péld awon
edofu ind t6 ga lati igbi ina arduino té kére.

Awon transito pé oriisi, amo Ona isisé won o yatd pupo. A |é safihan transito bii
atowoda onionkaye. Bi a ba so edofu ind moé ese transito kan ti a pé niilekun

( gate ), esé yii maa ti ayika ina laarin esé méjeji to ku, ti ida pé won jé source
ati drain. A lé gba ona yii fi dari enjinni ti A bééré fun igbi ina tabi edofu ind té
ga pelu arduino.
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& 00fa. Idasilé agbara 0ofa maa

Awon éro amdhunsisé jé ti irdfé awon oni idasi
wayé nigba ti igbi ind oniyipada ba n gba ind okun ind, papa oofa maa wayé ni
ayika okun ind yii. Nigba ti a ba mu igbi ind wé ind amdhunsisé,

arunpo waya ti a fi bo amdéhunsisé maa seda papa idasile agbara oofa, éyi maa
yi 0p6é amodhunsisé , niida keji ero amoéhunsisé 1é seda igbi ind nigba ti a ba nyi
Opo ré. E so led md awon ébuté amoéhunsisé, e yi 0po ré led maa tan, ti ko ba
tan, e yi led yin pada, eyi maa mu yin so amoéhunsisé yin di amunawa.

Bi e ba pa ind amdhunsisé, 6 tun maa yi lo nitori imulemofo maa seda edofu
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ind, niidari odikeji. E ti ri nigha ti a tan led peld amdhunsisé. edofu ind odikeji

by

yii |é ba transisto yin jé. Nitori nda e ni lati 16 diddi ni ona afiwé peld
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amohunsisé . Edofu ind odikeji maa gba inu diod

i yii. Diodi maa rn daigbi ina

\ . s

durd niidari kan, ti a si daabo bo ayika ina yn.

Il asopo

1.

E so patdkd idanwo mé amundwa ati akdjo bii ti awon akanse ateyin wa.

E safikin ohunte-onititi séri patakd idanwo, e so esé kan moé amunawa
ekeji mo oju-akanpo 2 ti Arduino. E lo atako kiloOhms 10 [darin akdjo
pelu oju-akanpo ijade ti ohunte.

Bi a ba n lo ayika ina méji peld agbara edofu ina, 0tooto a maa so awon
akojo po fi se okan. E so amunawa mo patakd idanwo. ki e so akéjo
amunawa mé akéjo mo ti arduino péeltokun ina bii ti aworan. E so ebuté
amohunsisé md amunawa folti 9.

E so transisto mé patako idanwo bé ti wa 16ri aworan.

E so oju-akanpo 9 arduino mo ese 0si transito, ese yii niilekun

( gate ) yipada edofu ind maa so awon méjeji té ki po, e so ebuté
amohunsisé mo ese aarin transisto, ese yii ni agbéjade ( drain ). Bi
Arduino ba fi edofu ransé sori ilekun ( gate ) esé agbéjade maa sasopo
pelu ébuté ti a pé ni oristn ( source ), e si so ese yii mé akdjo.

E so amUinawa amoéhunsisé md amohunsisé atipakd idanwo. Eka
abanasisé t6 ku ti a maa fikun ni ero elénu méji ( diddi ), diddi jé eka
onipinsiméji té si lé wa niidari kan ninu ayika ina. E so anédu mo akdjo
amoéhunsisé, Katdodu mé amunawa amaohunsisé. O ye ko ri béé nitori
diédi maa r da edofu alodi durd lati pada sinu ayikd ina. Awon edofu
alodi maa n lo ni idari alodi amunawa.

Il Atdsona

1.

Alayé awon aldyipada ati awon aldiseyipada
Awon atdsona jo gbogbo éyi t a ti ri [0 14ti éyin wa fi tan awon led. E
salayé awon aldiséyipada fun awon oju-akanpo ti ohunte ati améhunsisé
maa |0, aldyipada switchState fi safipamo ipo ohunte-onititi.

const int switchPin = 2;

const int motorPin =9;
int switchState = 0;
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2. Agbékalé awon aatd iwolé ati ti ijade
Ninu setup(), e salayé pinMode() awon oju-akanpo t6 somo amdhunsisé
(OUTPUT ) ati mé ohunte ( INPUT ).

void setup() {
pinMode(motorPin, OUTPUT);
pinMode(switchPin, INPUT);

3. Ekaipoiwolé e fiijéde siipo siipd oke td ba wa lénu isé Isé loop() rorun
nibi, e wo ipo switchPin pelu digitalRead().
Bi a ba |0 ohunte, a maa fi motorPin sipo okeé ( HIGH ), bi ko jé bée, a maa
fi siisale LOW. Biijade ba wa l6keé HIGH, transito mda wosé, td a si
safikin ayikd ind amdhunsisé, té ba wa nisale, amdéhunsisé 0 nii yi mo.
void loop() {

// put your main code here, to run repeatedly:
switchState = digitalRead(switchPin );

if ( switchState == HIGH){
digital Write(motorPin, HIGH);
}
else{
digitalWrite(motorPin, LOW);
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