
Omoluwabi  Yunífásítì

Kọ́kọ́rọ́ aláriwo
I Ọ̀rọ̀ ìṣáájú

Ẹ sàkóso ohun èlò alátipà yín, láti dábòbò àwọn ohun ini tí ẹ kójọ.
Α  lò buzzer ( ohun dídún ) fún àkànṣe terémínì afura. Nígbà tí a bá múná wọnú 
buzzer pẹ̀lú folti 5, a lè lò ó bíi afurasí ìgbọ̀nrìrì ti ìwọlé aláfiwé, arduino sì lè kà 
á. Ẹ máa lò àtàkò  tó lágbára láàrin àmì ayùn àti àkójọ kí gbogbo ohun èlò yìí lè 
ṣiṣẹ́ bó ṣe tọ.
Nígbà tí buzzer bá danú délẹ̀ sórí ààyè bíi tàbìlì oní pákó, arduino lè ṣàwárí 
agbára ìró ìkọlù tí tàbìlì gba. Pẹ̀lú ìsọfúnni yìí ẹ lè mọ̀ tí ìkọlù bá jẹ́ èyí tí ẹ ń wá. 
Nínú ètòlẹ́sẹẹsẹ a máa ka iye ìkọlù tí a rí, tó sì wúlò, lẹ́yìn èyí ẹ̀ a á wò tí wọ́n bá 
dọ́gba mọ́ àwọn ààtò wa.  

Àtọwọdá kan máa fún wa ní àǹfààní láti máa ti ohun èlò kọ́kọ́rọ́. Α tún máa  lò 
àwọn led mélòó kan fi ṣe àwọn àtọ́kasí títì àti ṣiṣí : pupa fi mọ̀ tí àpótí bá wà ni 
títì, ìyeyè fi mọ̀ tí a bá ṣègélọ́gan ìkọlù tó wọlé.

Láti fi mọ̀ tí ìkọlú bá ga jù tàbí tó bá kére jù, ẹ máa kọ iṣẹ́ ètòlẹ́sẹẹsẹ kan. Èyí tó 
máa fún yín ni àǹfààní láti yara kọ àwọn ètòlẹ́sẹẹsẹ láì máa fi àkókó ṣòfò fi kọ 
àwọn àtọ́sọ́nà ní ẹyọ kọ́ọ́kan àti láti máa tún wọn kọ.
Àwọn iṣẹ́ máa ń gba àwọn ààtò ní ìwọlé, tí wọ́n á sì dá àwọn òǹkaye padà.
Níbi ẹ máa fún iṣẹ́ yín ni  iye ìró tó gbà, tí ẹ sì máa fi ọ̀kan kún onyípadà tí ìró bá 
wà nínú alàfo tó yẹ.

Ó seé ṣe ká ṣàkójọ àyíká iná yì nìkan, ó máa tún dára tí a bá ṣé fún nǹkan kan tó 
wúlò. Bí ẹ bá ní àpótí páálí tàbí ti pákó ẹ ṣé ìhò sínú ẹ, kí ẹ sì lo servomotor fi 
máa ṣi  àti fi máa tí i.

Okùn iná pọ̀ lórí pátákó ìdánwò, ẹ ṣàyẹ̀wò àwọn ibi ti ẹ so àwọn ẹ́kà abánáṣiṣẹ́ 
mọ́.

II àwọn àsopọ̀ 
   1) Ẹ so amúnáwá àti àkójọ mọ́ pátákó ìdánwò, ẹ so àtọwọdá mọ́ pákó kí ẹ sì 
so ẹsẹ̀ kan mọ́ folti 5, èkèjì mọ́ àkójọ pẹ̀lú àtàkò KΩ 10, ẹ so àwọn méjèjì mọ́ 
ojú-àkànpọ̀ 2.
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2. Ẹ so àwọn okùn iná buzzer mọ́ pátákó àdánwò, ẹ so ọ̀kan mọ́ amúnáwá tí  
buzzer yín bá ní okùn pupa èyí tí ẹ máa lò níyẹn, tàbí tí wọn bá fi àmì + sí ẹ̀gbẹ́ 
náà, àmọ́ tí kò bá sí àtọ́kasí kan, ẹ lè ṣàsopọ̀ bí ẹ ṣe fẹ́.
Ẹ so èkjì mọ́ ojú-kànpọ̀ aláfiwé Α0, ẹ so àtàkò MΩ 1 sáàrin àkójọ pẹ̀lú okùn iná ti
a somọ́ aláfiwé, àwọn àtàkò alágbara kékeré ò níí jẹ́ kí buzzer ní ìdáhùn  sí àwọn
ìgbọ̀nrìrì.

3. Ẹ so àwọn led pẹ̀lú kátódù wọn mọ́ àkójọ, anódù wọn mọ́,  atẹ̀léra àtàkò Ω 
220 láti àwọn àtàkò wọ́nyìí, ẹ so led ìyeyè mọ́ ojú-àkànpọ̀ 3, éléwé tútù mọ́ ojú-
àkànpọ̀ 4, pupa mọ́ ojú-àkànpọ̀ 5.

4. Ẹ so alásopọ̀ akọ àti abo mọ́ servomotor, ẹ so okùn iná pupa mọ́ amúnáwá, 
okùn iná dúdú mọ́ àkójọ ẹ so alákòónú µF 100 sáàrin amúnáwá pẹ̀lú àkójọ, kí 
ẹdọfu iná má bá a wáyé, ẹ ṣàkíyèsí àwọn ìhà méjì + àti – alákòónú, ẹ so okùn 
ìsọfúnni servomotor mọ́ ojú-àkànpọ̀ 9 arduino.

III àwọn àtọ́sọ́nà                                                                                              

1. Bí i àkànṣe 5 ẹ máa ní láti ṣègbéwọlé gbagede Servo, kí ẹ sì ṣẹ̀dá ohun 
ọ̀wọ́ kan .

#include <Servo.h>
Servo myServo;

2.  Àwọn oníyípadà tó wúlò
Ẹ ṣàlàyé àwọn aláìṣeyípadà fi tọ́kasí àwọn ìwọlé àti  ìjáde.

const int piezo = A0;
const int switchPin = 2;
const int yellowLed = 3;
const int greenLed = 4;
const int redLed = 5;

3. Ẹ ṣàlàyé àwọn oníyípadà fi ṣàfipamọ àwọn ipò àmì ayùn
Ẹ ṣàlàyé àwọn aláìṣeyípadà fi ṣàfipamọ́ àwọn ipò àwọn ohuntẹ̀ àti buzzer 
( ohun dídún ).

int knockVal;
int switchVal;
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4. Ìpele ìgbọ
Ẹ ṣàlàyé àwọn aláìṣeyípadà mélòó kan tí ẹ máa múlò bíi àwọn ìpele 
kéretan àti ògóróró.

const int quietKnock = 10;
const int loudKnock = 100;

5. Àwọn oníyípadà fún ipò àtìpa àti iye ìkọlù
Α yóò lò aláyípadà lock fi mọ́ tí àgádágodo bá wà lẹ́nu iṣẹ́ tàbí tó bá ti 
dúró. Oníyípadà alákóméjì jẹ́ èyí ti máa  ń lò  òǹkaye méjì :
òótọ́ tàbí òdo .
Α máa bẹ̀rẹ̀ pẹ̀lú ètò ìṣí-àtìpa, oníyípadà káríayé ìkẹ́yìn máa ṣàfipamọ iye 
ìkọlù tó wúlò.

boolean locked = false;
int numberOfKnocks = 0;

6. Ìṣàgbékalẹ̀ àwọn ààtò ìwọlé àti ìjáde, ìpàjùbà àwọn ohun ọ̀wọ́ servo àtì 
ojú-àkànpọ̀ atẹ̀léra.
Nínú setup() ẹ so servo mọ́ ojú-àkànpọ̀ 9, ẹ ṣàlàyé àwọn led ní ìjáde, 
àwọn àtọwọdá bíi ìwọlé.

void setup() {
   myServo.attach(9);

 pinMode(yellowLed, OUTPUT);
   pinMode(redLed, OUTPUT);
   pinMode(greenLed, OUTPUT);
   pinMode(switchPin, INPUT);
   Serial.begin(9600);

7. Ìsí-àtìpa
Ẹ ṣe ìpàjùbà  àsopọ́ atẹ̀léra fi ṣàyẹ̀wò kúnkún ìkọlù ipò àgádágodo pẹ̀lú 
iye ìkọlù tó kù.
Ẹ tan led éléwé tútù, ẹ sun servo dé ìṣí-àtìpa, ẹ kọ ipò ìlòlọ́wọ́ sórí 
aṣàfihàn.
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  digitalWrite(greenLed, HIGH);
  myServo.write(0);
  Serial.println("La boite est ouverte");

8. Ìṣàyẹ̀wò àtọwọdá
Nínú aláṣetúnṣe, ẹ máa ṣàyẹ̀wò tí àpótí bá wà ní títì tàbí ní ṣiṣí, èyí ni á 
máa tọ́kasí ìtẹ̀síwájú ètòlẹ́sẹẹsẹ. Tó bá wà ní títì, ẹ ka ipò àtọwọdá.

void loop() {
   if(locked == false){
        switchVal = digitalRead(switchPin);

9. Àtìpa
Nígbà tí àtọwọdá bá wà ní títì ( ẹ  tẹ̀ ẹ́ ) oníyípadà locked òótọ́ máa jẹ 
òótọ́, àgádágodo ti wà ní títì, ẹ pa led  éléwé tútù ẹ sì tan pupa. Nígbà tí ẹ
ò bá ní aṣàfihàn atẹ̀léra, wọ́n máa tọ́ka sí ipò tí àgádágodo wà. Ẹ yí servo 
sí ipò títì, ẹ kọ sórí aṣàfihàn pé àgádágodo wà ní títì, ẹ ju àsìkò díẹ̀ lè kí 
àgádágodo fi bọ sípò.

if(switchVal == HIGH){
      locked = true;
      digitalWrite(greenLed, LOW);
      digitalWrite(redLed, HIGH);
      myServo.write(90);
       Serial.println("La boite est fermée");
      delay(1000);

10.Ìṣàyẹ̀wò àmì ayùn afura
Nígbà tí oníyípadà locked bá jẹ́ òótọ́, tí àgádágodo sì wà ní títì, ẹ ka 
òǹkaye ìgbọ̀nrìrì buzzer  kí ẹ sì fipamọ sínú onyípadà knockval.

if(locked == true){
     knockVal = analogRead(piezo);
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11.Àwọn ìkọlù tó wúlò ni a máa kà
àtọ́sọ́nà tó tẹ̀lé máa ṣàyẹ̀wò tí ìkọlù tí kò tó mẹ́ta wúlò ti afura bá 
gbọ̀nrìrì. Nígbà tí ajẹmọ́-kán méjèjì bá jẹ́ òótọ́, ẹ ṣàyẹ̀wò tí ìkọlù bá wúlò, 
kí ẹ fikankún oníyípadà numberOfKnocks. Ẹ máa kọ iṣẹ́ yìí nígbà tí ẹ bá 
pari iṣẹ́ loop(), ẹ ti mọ́ báyìí pé ẹ ní láti ṣàyẹ̀wò tí ìkọlù bá wúlò. Nígbà tí ẹ 
bá ṣàyẹ̀wò iṣẹ́ yín ẹ kọ iye ìkọlù tó kù.

 if(numberOfKnocks < 3 && knockVal > 0){
             if(checkForKnock(knockVal) == true){
               numberOfKnocks ++;
                       }
                       Serial.print(3 - numberOfKnocks);
                       Serial.println(" coups restants");
                     }

12.Ìṣí-àtìpa
Ẹ ṣàyèwò pé ẹ rí ìkọlù mẹ́ta tó wúlò tàb jù bẹ́ẹ̀ lọ, ẹ parọ ipò fún oníypadà
locked, kí ẹ sì yí apá servo sí ipò siṣí àpótí,  ẹ dúró fún ìgbà díẹ̀ 
“milliseconde” fi yí í, ẹ ṣèparọ àwọn led éléwé tútù àti pupa , ẹ kọ 
ìsọfúnni sórí aṣàfihàn pé àpótí ti ṣí, ẹ pari else àti loop() pẹ̀lú àmì àkámọ́

if(numberOfKnocks  >= 3){
        locked = false;
        myServo.write(0);
        delay(20);
        digitalWrite(greenLed, HIGH);
        digitalWrite(redLed, LOW);
        Serial.println("La boite est ouverte!");
        numberOfKnocks = 0;
       }
            }

        }
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13.Ẹ ṣàlàyé iṣẹ́ kan fún àyẹ̀wò ìwúlò àwọn ìkọlù
Ní báyìí àsìkò ti tó láti kọ checkForKnock().
Bí ẹ bá kọ iṣẹ́ yín, ẹ ní láti ṣàlàyé bá ń ṣàyípadà òǹkaye tàbí tí kò bá sí 
ìdápadà kan bíi àwọn isẹ́ loop() àti setup() ìdápadà àwọn wọ̀nyìí ni void, 
bí kò bá jẹ́ bẹ́ẹ̀, a máa ṣàlàyé irúfẹ́ òǹkaye tó láti yípadà ( int, long, float ), 
ibi a máa sàyẹ̀wò tí ìyípadà bá jẹ́  ( true ) èyí máa túmọ̀ sí pé ìkọlù wúlò 
(false ) kò wúlò.
Iṣẹ́ yì máa yẹ onyípadà  knockval wò fi mọ́ tí ìkọlù bá wúlò láti lò 
oníyípadà yìí nínú iṣẹ́ náà, a máa ṣàlàyé isẹ́ pẹ̀lú ààtò kan.

boolean checkForKnock(int value){

14.Ìṣàyẹ̀wò ìwúlò àwọn ìkọlù
gbogbogbà tí ẹ bá lò oníypadà value nínú iṣẹ́ yin, èyí máa lò òǹkaye tí ẹ 
fún iṣẹ́ yìí bíi ààtò nínú ètòlẹ́sẹẹsẹ gbogboǹṣe, ní ìpele yìí value máa gba 
knockVal.

if( value > quietKnock && value < loudKnock){

15.Ẹ ṣàfihàn pé ìkọlù wúlò
Nígbà tí òǹkaye bá wà láàrin àwọn méjèjì tí a tọ́kasí, èyí túmọ̀ sí pé ìkọlù 
wúlò. E kọ òǹkaye àbájáde sórí aṣàfihàn, kí led ìyeyè máa ṣẹ́jú.

 digitalWrite(yellowLed, HIGH);
     delay(50);
     digitalWrite(yellowLed, LOW);
     Serial.print("Coup valide de value ");
     Serial.println(value);

16.Àbájáde iṣẹ́ jẹ́ òótọ́
Kí gbogboǹṣe ètòlẹ́sẹẹsẹ lè mọ́ àbájáde ìṣàfiwé, ẹ máa lò ìfisíṣẹ́ return tí á
sì fópin sí iṣẹ́.

return true;
        }
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17.Àbájáde iṣẹ́ jẹ́ òdo, ìkọlù ò wúlò
Nígbà tí value bá ga jù, tàbí tó bá kére jù, ẹ ṣàfihàn kí ẹ sì yí false padà, ẹ 
pari ètòlẹ́sẹẹsẹ pẹ̀lú àkámọ́ onídodo.

else {
      Serial.print("Mauvaise value de coup ");
      Serial.println(value);
      return false;
            }
                 }
          

IV Ìmúlò      
    Ẹ ṣi àtẹ̀lera aṣàfihàn ní ìgbà àkọ́kọ́ tí ẹ ṣàsopọ̀ àyíká iná yín. Ẹ láti ri dájú pé led
éléwé tútù tàn, servo sì máa bọ́ sí ipò àtìpa.

Lórí aṣàfihàn ẹ máa ka “ Àpót wà n ṣiṣi “, ẹ máa gbọ́ ìró “clic” buzzer lẹ́yìn ìgbà tí
ẹ fi í síná.

Ẹ bẹ̀rẹ̀ sí máa lù orí buzzer díẹ̀ díẹ̀, kí lùlù yìí tún máa lọ sókè,  ẹ máa wá rí 
agbára isẹ́ yín, nígbà tí led ìyeyè bá ń ṣẹ́jú, ẹ máa mọ̀ tó bá bẹ̀rẹ̀ sí ń ṣiṣẹ́, ẹ sì 
máa mọ́ ìkolù tó gbà, ẹ tún máa mọ́ iye ìkọlù tó kù.
Nígbà tí iye ìkọlù bá pé iye kan, led pupa máa kú, led éléwé tútù máa tàn, servo 
máa wá yí dé igun 90º, aṣàfihàn àtẹ̀lera máa jẹ́ ká mọ̀ pé àpóti ti ṣi.  
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Àwòrán àsopọ̀ àyíká iná
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Àwòrán àyíká iná
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